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SISTEMA MODULAR

DIDACTICO PARA LOS
ACCIONAMIENTOS DE

LOS MOTORES CA
Mod. AAC-1/EV

De la Electrotécnica de Potencia forman parte los temas
referentes especialmente a la conversion estatica de la
energia eléctrica y a sus aplicaciones. Se ha disefiado y
realizado el sistema mod. AAC-1/EV con componentes vy
criterios industriales para el estudio tedrico-experimental de
las tematicas inherentes a los accionamientos para motores
de corriente alterna.

PROGRAMA DE FORMACION:

El entrenador mod. AAC-1/EV permite efectuar el estudio

teorico y desarrollar experiencias inherentes a los siguientes

temas:

e El motor asincrénico trifésico: caracteristicas eléctricas y
mecanicas. Circuito equivalente del motor.

e Accionamientos electronicos para motores asincronicos
trifésicos

e Técnicas de modulacién para convertidor

¢ Andlisis de la modulacién sinusoidal PWM

e Accionamiento vectorial tipo FOC

e Accionamiento escalar tipo V/Hz

e Rampa de aceleracion y de deceleracion

e Control PID para accionamientos

DATOS TECNICOS:

El entrenador mod. AAC-1/EV consta de tres unidades para el
estudio exhaustivo del accionamiento industrial de un motor
CA. Las unidades funcionales son:

A1A ACCIONAMIENTO CA - Mddulo de microprocesador
A2A CONTROL MOTOR CA - Circuito de potencia

MDAQ - Md6dulo de adquisicion de senales

Se realizan los ejercicios del programa de formacion
conectando las unidades funcionales en el chasis de soporte
mod. TSI-1/EV preparando las adecuadas conexiones.

Cada unidad dispone de un panel externo de material aislante
provisto de bornes de seguridad de @ = 4 mm para efectuar las
conexiones.

El médulo MDAQ pone a disposicion en forma optoaislada las
sefales de las tensiones y de las corrientes del la unidad A2A.
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A1A ACCIONAMIENTO CA - Modulo
de microprocesador

El modulo A1A se conecta al médulo A2A mediante un
conector de 25 polos y permite su funcionamiento generando
las senales necesarias para el control de los circuitos de
potencia.

Presenta un display alfanumérico de 4 renglones que indica
numerosas informaciones como, por ejemplo, la sigla del
modulo conectado, el valor de consigna (set point) planteado, el
tipo de control escogido (de bucle abierto o de bucle cerrado),
etc. Incorpora un control PID de velocidad correspondiente al
motor CA acoplado a una dinamo tacométrica (no incluidos) y
conectado a la unidad A2A.

Es posible plantear los valores PID y las rampas de subida y de
bajada.

Los pulsadores de a bordo permiten desplazarse en el mena,
mientras que los potencidbmetros permiten variar el valor de
las magnitudes seleccionadas. Ademas, estan disponibles dos
entradas anal6gicas de 0-10 V para la conexién de eventuales
fuentes de sefiales externas.



A2A CONTROL DEL MOTOR CA -
Circuito de potencia

Se ha disenado la unidad A2A para el estudio de los circuitos
de potencia dedicados al control del motor CA.

Consiste en un convertidor trifasico tipo VSI cuyas sefiales de
control provienen de la unidad A1A. El convertidor trifasico
esté realizado con 6 transistores IGBT. La méxima potencia del
motor que puede conectarse es de aprox. 1000 W. Esta presente
un circuito de frenado de tipo de interrupcién periddica
(“Chopper”) y dos bornes de seguridad de @ = 4 mm estan
dispuestos para el control de la sobretemperatura del motor.
La alimentacion en CC del convertidor se obtiene mediante un
puente de Graetz con filtro capacitivo. La conexién al motor
trifésico se realiza mediante tres bornes de seguridad de @ = 4
mm presentes en el panel.

En cambio, la conexion de una dinamo tacométrica para el
control de bucle cerrado se realiza mediante otros dos bornes
de seguridad de @ = 4 mm dedicados.

Conectando el médulo MDAQ a los conectores de 15 polos
estan disponibles de forma optoaislada las sefiales de las
tensiones y de las corrientes presentes en el circuito.

MDAQ - Modulo de adquisicion
de senales

El modulo MDAQ pone a disposicién en forma optoaislada en
correspondencia de 30 bornes de seguridad de @ = 2 mm las
sefales de la unidad conectada.

El hecho de que las sefiales aplicadas sean optoaisladas
garantiza la seguridad eléctrica de los estudiantes al efectuar
las mediciones: por ejemplo, no es necesario usar la sonda
diferencial cuando se utiliza el osciloscopio.

ACCESORIOS SUGERIDOS:

El entrenador mod. AAC-1/EV permite trabajar con los
accesorios de la linea “Compact” (aprox. 300W) o de la linea
“POWER" (aprox. 1000W) segln lo que escoge el cliente.

Importante: No es posible combinar entre si accesorios
pertenecientes a una u otra de las dos lineas.

Accesorios de la linea “COMPACT" (aprox. 300W):
Dinamo tacométrica mod. M-16/EV

Tension generada: 0,06 V revolucién
r.p.m.: 5000 max.

Tension de salida: 1:300 Vcc a 5000 r.p.m.
Tension de salida: 2 10 Vcc a 5000 r.p.m.
Proteccion: IP44

Dimensiones: 160 X 160 x 250 mm
Peso: 5kg

Motor asincronico trifasico
mod. M-4/EV

Potencia: 500 W

Tension: 230/400 V - 50 Hz

r.p.m..: 3000 2 polos

Conexion en tridngulo estrella

Forma constructiva: IM B3

Proteccion: IP 44

Sistema de proteccion térmico incorporado
Dimensiones: 440 X 160 X 250 mm
Peso: 10 kg

Volante experimental
mod. VST-1/EV

Volante inercial para motores de la serie “M"
Momento de inercia I: 0,0145 - 0,029 — 0,043 kg.m?
Velocidad de rotacion: 4000 r.p.m. max.
Dimensiones: 440 x 160 x 250 mm

Peso: 25 kg

Accesorios de la linea “POWER" (aprox. 1000W):
Dinamo tacométrica mod. P-16/EV

Tension generada: 0,06 V revolucion
r.p.m.: 5000 max.

Tension de salida: 1:300 Vcc a 5000 r.p.m.
Tension de salida: 2 10 Vcc a 5000 r.p.m.
Proteccion: IP44

Dimensiones: 200 x 200 x 300 mm
Peso: 10 kg

Motor asincronico trifasico
mod. P-4/EV

Potencia: 1000 W

Tensién: 230/400 V - 50 Hz

r.p.m..: 3000 2 polos

Conexion en triangulo estrella

Forma constructiva: IM B3

Proteccion: IP 44

Sistema de proteccion térmico incorporado
Dimensiones: 400 x 200 x 300 mm
Peso: 22 kg

Basamento de soporte y de acoplamiento maquinas

eléctricas power mod. BP/EV

Si se utilizan maquinas propias, las mismas deberan

presentar las siguientes caracteristicas minimas:

- Talla 500 W: Potencia 500 W, tension: 230/400 V 50Hz. 3000
r.p.m. 2 polos

- Talla 1000 W: Potencia 1000 W, tension: 230/400 V 50 Hz, 3000
r.p.m. 2 polos

- Dinamo tacométrica: Tension 0,06 V/revolucion, 5000 r.p.m.,
tension de salida 10 Vcc a 5000 r.p.m.

INDISPENSABLE

FUENTE DE ALIMENTACION MOD. AEP-1/EV
- NO INCLUIDA -

ALIMENTACION AUXILIAR DE LA UNIDAD A1A:
230 Vca 50 Hz monofasica - 100 VA
(Otra tension y otra frecuencia bajo pedido)

INCLUIDO

MANUAL TEORICO-EXPERIMENTAL
Introduccion al entrenador, guia a los
ejercicios, caracteristicas técnicas

ACCESORIOS:

e 1 Chasis porta modulos de banco mod. TSI-1/EV con guias
horizontales en perfiles de aluminio para soportar los modulos

e Puentes con clavijas de seguridad de @ =4 mmy de @ =2 mm

¢ Cables de conexion
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